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Historique de la ferme



Choix des équipements et choix du 

mode conduite

 Pourquoi en groupe dynamique

 Moins de parcs

 Parcs plus grands

 Adapte bien à des bâtiments 

existants

 Possibilité de faire des parcs de 

différentes dimensions

 Pourquoi Schauer

 Le concept

 S’adapte bien à des anciens 

engraissements 

 Robustesse

 Simplicité



Fonctionnement du système 

Schauer
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Aménagement des parcs



Aménagement des parcs



Parc d’entraînement 



Régie en parcs dynamiques

 Temps d’alimentation

 Entrée des animaux

 Vaccins

 Vérification des retours

 Sortie des animaux

 Entraînement des cochettes

 Respect p2

 Truies qui ne mangent pas



Entretien et réparation

 Il n’y en a pas beaucoup…

 Huile cylindre

 Graissage

 En 7 ans de fonctionnement:

 1 carte électronique

 4 bols

 4 portes de triage

 2-3 solénoïdes

 7-8 petits cylindres pour portes anti-retour

 Prévoir une protection pour les lattes de béton



Avantages du mode Dynamique

 Effets sur les animaux

 Animaux calmes

 Presque pas de batailles

 Enrichissement

 Entrée de nouveaux animaux

 Performances en parc

 Retours en chaleur

 Truies vides

 Maux de pattes

 Mortalités



Désavantages du mode 

dynamique

 Nécessite un dac

 Besoin d’une porte trieuse

 Besoin d’un système de marquage

 Difficile de voir les truies vides

 Grand parc = Plus de recherches



Période de questions 

Merci!!


